ANALYZE
ANALYZE

	ANALYZE
РАСЧЕТЫ
	Расчет площадей двухмерных контуров, площадей поверх​ностей, моментов инерции и объемов деталей.


Главные опции:

	SELECT
	AREA
	
	ВЫБЕРИ
	ОБЛАСТЬ 

	
	SWEPT VOLUME
	
	
	ОБЪЕМ ВЫТЯЖ.

	
	SURFACE AREA
	
	
	ПЛОЩ. ПОВЕРХН.

	
	SURFACE VOLUME
	
	
	ОБЪЕМ ОГР. ПОВ.

	
	SOLID VOLUME
	
	
	ОБЪЕМ ТВ. ТЕЛА


	AREA

ОБЛАСТЬ
	Расчет площади, центра тяжести и момента инерции плоских замкну​тых контуров с островами.

	SWEPT VOLUME

ОБЪЕМ ВЫТЯЖ.
	Расчет объема и центра тяжести тел, построенных линейной вытяж​кой (подобно функции SWEEP – ВЫТЯНУТЬ) и имеющих отверстия.

	SURFACE AREA

ПЛОЩ. ПОВЕРХН.
	Расчет площади поверхности.

	SURFACE VOLUME

ОБЪЕМ ОГР. ПОВ.
	Расчет объема пространства, ограниченного по​верхностями или поверх​ностями и плоскостью (т. е. объема поверхностной модели).

	SOLID VOLUME 
ОБЪЕМ ТВ. ТЕЛА
	Расчет объема, площади поверхности и центра тяжести твердотельной модели.


Полное описание этой функции смотрите в томе Основные сведения и Общесистемные функции. Здесь приводится описание опции SOLID VOLUME (ОБЪЕМ ТВ. ТЕЛА), которая существует только в твер​дотельном моделировании.

	Примечания:
	· Результат может быть преобразован в большие или меньшие еди​ницы измерения того же типа, что и единицы измерения текущего файла детали (метрические или дюймы/футы).

· Параметры, помеченные звездочкой, генерируются сис​темой и не могут быть изменены пользователем.



ANALYZE ( SOLID VOLUME

РАСЧЕТЫ ( ОБЪЕМ ТВ. ТЕЛА

Расчет объема, площади поверхности и центра тяжести твердотельной модели.

	<CR> TO CONTINUE
	TOL. = 0.100
	DENSITY = 1.000
	DISPLAY C.G.

	
	
	
	DO NOT DISPLAY C.G.


	<CR> = ПРОДОЛЖИТЬ
	ДОП. = 0.100
	ПЛОТНОСТЬ = 1.000
	ПОКАЗАТЬ Ц.Т.

	
	
	
	НЕ ПОКАЗЫВ. Ц.Т.


	<CR> TO CONTINUE 

<CR> = ПРОДОЛЖИТЬ
	Нажмите <CR> для начала вычислений.


	(
TOL. = 0.100


ДОП. = 0.100
	Максимальное расстояние между контуром и линейным сегмен​том, используемым для ап​проксимации этого контура (стрелка прогиба).

	(
DENSITY


ПЛОТНОСТЬ
	Плотность материала твердотельного объекта.

	(
DISPLAY C.G.


ПОКАЗАТЬ Ц.Т.


DO NOT DISPLAY C.G.


НЕ ПОКАЗЫВ. Ц.Т.
	Укажите, надо или нет показывать центр тя​жести модели.

Символ, обозначающий центр тяжести, (окружность с пере​крестьем) создается на плоскости, параллельной плоскости XY системы координат MODEL. Он может быть удален функцией DELETE (УДАЛИТЬ).

	EXECUTING 

ВЫПОЛНЕНИЕ
	Выполняется расчет площади поверхности, центра тяжести и объема.


	<CR> TO CONTINUE
	MM
	*VOLUME = 0.000
	*SRF AREA = 0.000

	
	*X CG = 0.000
	*Y CG = 0.000
	*Z CG = 0.000

	
	I XX/CG = 0.00
	I YY/CG = 0.00
	I ZZ/CG = 0.00

	
	I XX/UCS = 0.00
	I YY/UCS = 0.00
	I ZZ/UCS = 0.00

	
	I XY/CG = 0.00
	I YZ/CG = 0.00
	I ZX/CG = 0.00

	
	I XY/UCS = 0.00
	I YZ/UCS = 0.00
	I ZX/UCS = 0.00


	<CR> = ПРОДОЛЖИТЬ
	ММ
	*ОБЪЕМ = 0.000
	*ПЛОЩ. ПОВ. = 0.000

	 
	*X ЦТ = 0.000
	*Y ЦТ = 0.000
	*Z ЦТ = 0.000

	
	I XX/ЦТ = 0.00
	I YY/ЦТ = 0.00
	I ZZ/ЦТ = 0.00

	
	I XX/СКП = 0.00
	I YY/СКП = 0.00
	I ZZ/СКП = 0.00

	
	I XY/ЦТ = 0.00
	I YZ/ЦТ = 0.00
	I ZX/ЦТ = 0.00

	
	I XY/СКП = 0.00
	I YZ/СКП = 0.00
	I ZX/СКП = 0.00


	(
ММ


MM


CM


СМ


METER 


МЕТР
	Если в файле детали установлена метрическая единица изме​рения, Вы можете изменить ее на другую метрическую еди​ницу.





	(
INCH


ДЮЙМ


FOOT


ФУТ
	Если в файле детали установлены дюймы или футы, увидеть результаты расчетов в метрических единицах Вы не сможете, но сможете переключиться с футов на дюймы и наоборот.

	(
*VOLUME = 0.00


*ОБЪЕМ = 0.000
	Полный объем твердотельного объекта в установленных едини​цах измерения.

	(
*SRF AREA = 0.00


*ПЛОЩ. ПОВ. = 0.000
	Общая площадь всех поверхностей твердотельного объекта в установленных единицах измерения.

	(
*X CG = 0.000


*X ЦТ = 0.000
	Координата X центра тяжести объекта в системе координат пользователя.

	(
*Y CG = 0.000


*Y ЦТ = 0.000
	Координата Y центра тяжести объекта в системе координат пользователя.

	(
*Z CG = 0.000


*Z ЦТ = 0.000
	Координата Z центра тяжести объекта в системе координат пользователя.

	(
I XX/CG


I XX/ЦТ

I YY/CG


I YY/ЦТ

I ZZ/CG


I ZZ/ЦТ

I XY/CG 


I XY/ЦТ

I YZ/CG


I YZ/ЦТ

I ZX/CG


I ZX/ЦТ
	Значения моментов инерции относительно центра тяжести.

	(
I XX/UCS


I XX/СКП

I YY/UCS


I YY/СКП

I ZZ/UCS


I ZZ/СКП

I XY/UCS


I XY/СКП

I YZ/UCS


I YZ/СКП

I ZX/UCS


I ZX/СКП
	Значения моментов инерции относительно начала сис​темы координат пользователя.


   (
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